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FME - RasterObjectDetector

« Qualification des outils OpenCV - FME pour la détection d’objets sur orthoimages»
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Banque « positive »

+ Fichier « Annotation.txt »
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Etapes générales :

1. Rassembler des extraits positifs (>100)

2. Rassembler des extraits négatifs

3. Créer un fichier Annotations.txt

4. Créer les fichiers .xml

Problématique dans un contexte « orthophotos » :
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Etapes générales :

1. Rassembler des extraits positifs (>100)

2. Rassembler des extraits négatifs

3. Créer un fichier Annotations.txt

4. Créer les fichiers .xml

Problématique dans un contexte « orthophotos » :

Obligation de passer par des outils SIG

Non répétable

Pas d’archivage centralisé des bases de données
Chronophage
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Etapes générales :

1. Rassembler des extraits positifs (>100)

2. Rassembler des extraits négatifs

3. Créer un fichier Annotations.txt

4. Créer les fichiers .xml

Problématique dans un contexte « orthophotos » :

* opencv_annotation.exe
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Etapes générales :

1. Rassembler des extraits positifs (>100)

2. Rassembler des extraits négatifs

3. Créer un fichier Annotations.txt

4. Créer les fichiers .xml

Problématique dans un contexte « orthophotos » :

Décompte des extraits manuel nécessaire
Difficulté des parametres d’outils
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Stratégie orientée spatiale, orthoimage :
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Workbench 1 — préparation
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Workbench 1 — préparation — forces
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Workbench 1 — préparation — forces
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) code_annnotation.py
B grille_rect_1.if
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. annotation.bd
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Workbench 2 — Apprentissage

 Chemin vers répertoire image et annotation.txt <

w Caleul du d'images
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(> Output
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DetMod_ChambreBeton.xml
DetMod_ChambreBeton_bs.xml
DetMod_ChambreBeton_5s_a.xml
DethMod_ChambreBeton_10s_m.xml
DetMod_ChambreFontexml
DetMod_ChambreFonte_2s_m.axml
DetMod_ChambreFonte 5s_m.axml
DetMod_Grille_rect_5s_m.xml
DetMod_GrilleCirc.xml
DetMod_GrilleRectxml
DetMod_GrilleRect_55_m.xml
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Workbench 3 — Détection d’objets o .
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Résultats et constats :

Simulation des attentes:

Résultats réels:

Grille rectangulaire

-Derniere étape incomplete
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Résultats et constats :

Simulation des attentes:

Résultats réels:

Grille rectangulaire

-Résultats encourageants mais manque d’extraits

O

X: 25383753698 Y: 1182719.9824




Potentiel de la solution FME :
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Merci de votre attention




