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FME et la 3D Fiiw
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FME et la 3D £
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Solid
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LIDAR -> courbes de niveau o

TIN surfagq

Courbes d| gy hort CAD ou SIG

0

oreaines | %Y <@Va..me)> (e
(b Contours b \ autocad...otation

\ autocad_color

TIN terrai

(> Crsted. ssifed 3
(> Unchssred i
(> Low Vegetaton (3
(> e oo
(> i vegetaton 3
b buidngs i3
b Low o (noe)

» Model K_.. point) b=
L

points/Lines 8
 Breakines |
> TINEdges g
> Tangles I
P TiNSuface g
> Vertexpoints g




LIDAR -> profil
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Point cloud - transformer s

= Assembler

= Alléger, densifier

= Modifier, supprimer, ajouter des composants
= Creéation

= Transformations spatiales

= Filtrer, découper, tuiler

= Opérations statistiques

= Transformer vers d’autres formats
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Analyse données Lidar Jrn
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Analyse données Lidar Jrn
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Point cloud + vecteur FaaE

Données vectorielles Modele numeérique de terrain
(Batiment OSM)
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Analyse données Lidar

Potentiel solaire

- Orientation des
pentes de toit
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Cathédrale de Emprise des
Lausanne - BIM batiments -

Sketchup OpenStreet

MNT - données
LIDAR Zurich




Model -> point cloud s

De la «réalité» (nuage de points) a la modélisation
Mais aussi :

De la modélisation a la «réalité»
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BIM Fivie

BIM : Building Information Modeling
Modélisation des batiments, modeles tres complets

Potentiel :

« Aménagement du territoire, urbanisme

« Maintenance

« Gestion énergétique

« Développement durable

« Sécurité

« Modélisations diverses (historiques, commerciales, etc)

CONNECT. TRANSFORM. AUTOMATE. = = INSER



Adobe 3D pdf Revit

Autodesk (3DS, AutoCAD civil 3D, IFC
Map 3D etc...)

ArcGIS
CityGML

Etc...

Google sketchUp
CONNECT. TRANSFORM. AUTOMATE.



Euildingln;tallatir

BuildingPart

D 29) : urface
Surface (4] y

IntBuildinglnstallg face

RoofSurface (2)

allSurface (47)
Nindow (46)







Conclusion Fiiw

FME n’est pas :

= |le meilleur logiciel de traitement de nuage de
points

= le meilleur logiciel de modélisation 3D BIM

Par contre, c'est |'outil indispensable pour traiter,
manipuler et transformer des données multiples et
hetérogenes.
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Conclusion Fiiw

Données 3D, comment peut-on les diffuser au
grand public ? dans quels formats ?

CityGML
Three.js (version Beta, a venir pour 2016)

Guichet cartographique 3D
OL3-Cesium
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Merci de votre attention s

= Questions?

= Pour plus d‘information
= fme@inser.ch
= INSER SA
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